
Allgemeines 
Was wir wissen, ist ein Tropfen; was wir nicht wissen, ein 
Ozean. Isaac Newton 
Grundlage jeder Modellierung sollte die Realit¨at sein, von der Verkehrsdaten ein mehr 
oder weniger gutes Abbild geben k¨onnen. Mit Hilfe von Verkehrsdaten 
• werden Modelle entwickelt, 

• dieModelle “kalibriert”, d.h. dieModellparameter so angepasst, dass die simulierten 
Ergebnisse den Daten m¨oglichst gut entsprechen, 
• die Modelle bewertet und “schlechtere” Modelle verworfen. 
Erst ein in der Bewertung “f¨ur gut befundenes” und kalibriertes Modell kann f¨ur den 
eigentlichen Zweck der Modellierung eingesetzt werden, z.B. als 
• Beitrag zum Verst¨andnis der Verkehrsdynamik, 

• Planung und Bewertung von Verkehrsbeeinflussungsmaßnahmen zur Steigerung 
der Verkehrsleistung, etc, 
• Verkehrslagesch¨atzung, 

• Prognose von Verkehrsabl¨aufen, 

• Planungshilfe beim Design neuer Infrastruktur oder der Ver¨anderung bestehender 
Infrastruktur, 
• Optimierung von innerst¨adtischen Verkehr durch eine geeignete adaptive Steuerung 
der Lichtsignalanlagen, 
• Fahrerassistenzsysteme, sowie allgemein die Simulation neuer ITS-Produkte und 
Anwendung (ITS: intelligent traffic systems), 
• und schließlich: Wie kann sich der menschliche Fahrer verkehrseffizient verhalten? 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 


